
1. Date generale ale proiectului 

Titlul proiectului: 
Vehicul electric românesc cu decolare și aterizare verƟcală 

Cod proiect: 
PN-IV-P7-7.1-PTE-2024-0250 

Acronim: 
HexaBEETLE 

Coordonator: 
AVI 

Partener: 
InsƟtutul Național de Cercetare-Dezvoltare Aerospațială „Elie Carafoli” – INCAS 

 

 

Proiectul HexaBEETLE, derulat de AVI în colaborare cu INCAS, urmărește dezvoltarea 
unui vehicul aerian electric românesc capabil de decolare și aterizare verƟcală (eVTOL). 
Proiectul HexaBEETLE, derulat în cadrul programului UEFISCDI PN-IV-P7-7.1-PTE-2024, are ca 
obiecƟv dezvoltarea unui vehicul aerian electric românesc capabil de decolare și aterizare 
verƟcală. Proiectul este coordonat de AVI, în parteneriat cu InsƟtutul Național de Cercetare-
Dezvoltare Aerospațială „Elie Carafoli” – INCAS, și se desfășoară pe o perioadă de 23 de luni, 
între 8 ianuarie 2025 și 15 decembrie 2026. Bugetul total al proiectului este de 2.059.500 lei, 
incluzând finanțarea de stat și contribuțiile proprii. 

Demersul urmărește creșterea nivelului de maturitate tehnologică de la TRL 4, 
corespunzător validării componentelor în laborator, la TRL 6, unde este demonstrată 
funcționalitatea în condiții relevante de uƟlizare. Proiectul se înscrie în domeniile mobilității 
sustenabile, mobilității inteligente și securității civile, vizând soluții care sprijină transportul 
ecologic, eficient și sigur. 

În cadrul proiectului se va conƟnua procesul de dezvoltare al unui vehicul aerian de Ɵp 
eVTOL realizat de compania AVI. Acest proces se va realiza prin asimilarea rezultatelor CDI ale 
InsƟtutului Național de Cercetare-Dezvoltare Aerospațială „Elie Carafoli” din domeniul 
sistemelor de comandă și control la sol a vehiculelor aeriene automate. Vehiculul va avea un rol 
dublu: pentru aplicații specifice domeniului UAM și pentru aplicații specifice UAV (remote 
sensing și transport aerian). 



Realizarea sistemelor aeriene hibride de acest Ɵp este moƟvată de nevoile reale idenƟficate pe 
piață… 

  În etapa 1 a proiectului sunt stabilite cerințele și se desfășoară analiza tehnică necesară 
definirii configurației vehiculului aerian hibrid. Sunt elaborate modelele de control, iar procesul 
de dezvoltare a protoƟpului Beta în configurație OPV este inițiat prin realizarea matrițelor 
pentru fuselaje și a primelor componente structurale. 

 

 


